Tenzometr jako koncovy spinac padaciho mostu

Tenzometr jako koncovy spinac S

Cile

Upravte padaci most a vytvorte kdd tak, aby se most automaticky zastavil, kdyz dosahne
spodni polohy.

Materialy a vybaveni

1x tablet ¢i PC nebo mobilni telefon se software SPARKvue
1x software pro sbér dat PASCO Capstone™

1x fidici jednotka //control.Node

1x senzor zatizeni (tenzometr)

1x sada Padaci most (Drawbridge) ME-7038

1x motor pro ovladani mostu PS-3232 (soucasti sady ME-7038)

Zvedaci most se snimacem zatizeni fungujicim jako koncovy spinac¢
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Pozadované dily

Kromé samotného padaciho mostu (ktery jsme jiz v predchozi Cinnosti sestavili) budete ze sady
Drawbridge potrebovat nasledujici dily:
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1. nosnik #1
. nosnik #2
. bezdratovy snimac zatizeni

. 2 Srouby
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. //control.Node

+ Sroubovak s plochou hlavou

Postup

1. Sestavte padaci most, jak je popsano v aktivité ,Postavte padaci most".
2. Zapojte krokovy motor do portu A //control.Node.
3. Pripojte //control.Node k PASCO Capstone pfes Bluetooth nebo USB.

Poznamka: Rucné zastavte provadéni kddu, jakmile se padaci most dotkne ,podpéry zivého
zatizeni, coz je nosnik, na kterém padaci most spociva, kdyz je zcela dole.

4. Rucné posunte padaci most do zvednuté polohy.

Dulezité: Abyste minimalizovali opotfebeni motoru pfi ru¢nim pfemistovani padaciho mostu,
uchopte otocné kolo (velké ozubené kolo pfipevnéné k napraveé) a pomalu jim otacejte.
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5. V novém experimentu PASCO
Capstone vytvorte nasledujici kéd (na
obrazku).

Tento kéd by mél zpUsobit, Ze most zacne
pomalu klesat a bude pokracovat
donekonecna, nebo dokud jej nezastavite.

set stepper using units
st //control.Node * |

configure port A

rotate stepper continuously -
to max +speed (rev/s) ‘1 (0.1]
with acceleration (rev/s?) b iX73

S while ~ Jil true v

6. Otestujte svUj kod, abyste se ujistili, ze funguje podle ocekavani.

Poznamka: Ruc¢né zastavte provadéni koédu, jakmile se padaci most dotkne ,podpéry zivého
zatizeni", coz je nosnik, na kterém padaci most spociva, kdyz je zcela dole.

7. Podle obrazku pfisroubujte
k tenzometru nosnik #1 a nosnik #2.

8. Odstrante jeden sloupek z ,podpéry
Zivého zatizeni* a nahradte jej sestavou
snimace zatizeni podle obrazku.
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9. Rucné presunte padaci most zpét do zvednuté polohy.

10. V PASCO Capstone v ovladacich prvcich vzorkovaci frekvence nejprve vyberte Wireless Force
Sensor a poté vyberte tlacitko Zero Sensor Now.

Ukoly
1. Prozkoumejte svUj koéd a poznamenejte si Ve ™
OpakOVéni bloku ,,Wh”e“. Tento blok set stepper using units

pl’edSt’aVleJe’ sm¥cku, ktera b,ude pokrfacovat . conirolNode - ¥
v provadeéni, zatimco logicky blok k ni

pFipojeny (aktualné skuteény blok) ma configure port A
logickou hodnotu ,true”. rotate stepper continuously -

to max +speed (rev/s) 0|

with acceleration (rev/s?) [ |

repeat
do :

- /

2. Zménte logicky blok ,true” na blok ,false”. Otestujte svij kdéd a do Tabulky 1 (na 5. strané)
zapiste sva pozorovani.

3. Nahradte blok ,false” kombinaci blok(, jejichZ logickd hodnota je ,true”, kdyz je padaci most
zvednuty, a stava se ,false”, kdyz se padaci most dotkne ,podpéry zivého zatizeni®.

Tip: Pouzijte hodnotu bloku ,Force".

Otestujte svUj kdd a v piipadé potreby jej
upravte tak, aby se padaci most
automaticky zastavil, kdyz dosahne spodni \clLel Force m

polohy.

4. Do posledniho fadku Tabulky 1 napiste svou logickou podminku a pozorovani.
5. UlozZte svlj soubor PASCO Capstone.

Tip: Chcete-li zmensit velikost souboru, mdzete pfed ulozenim odstranit véechna data.
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Sbér dat

4 N
Logicka podminka Pozorovani
true
false

- )

Tabulka 1: Vysledky experimentovani s kddem

Otazky a analyza

1. Musi se padaci most spustit v plné zvednuté poloze, aby se automaticky zastavil, kdyz je zcela
spustén? Pokuste se odpovédeét a odpovéd strucné vysvétlit.
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2. Pro¢ by u skute¢ného padaciho mostu bylo ddlezité automaticky zastavit, kdyz je zcela
spustén?
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